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IRU 10.00 - resetovaci jednotka APATSR

1. PouziTi
IRU 10.00 — resetovaci jednotka slouzi pouze pro nulovani (reset) vSech hodnot spotieby u radiovych
modult E-RM 30.3xx na bytové vodoméry od firmy Powogaz. Jedna se o radiové moduly s ro¢nim nebo
meési¢nim ucetnim obdobim a Zivotnosti baterie 10 let.

Jsou nulovany nasledujici polozky:

1.1. MobuL s RO¢NiM UCETNIM oBDOBIM (E-RM 30.3x1)

a) dopfedna spotfeba za aktualni u¢etni obdobi

b) zpétna spotieba za aktualni ucetni obdobi

c) dopfedna spotfeba za minulé udetni obdobi

d) zpétna spotifeba za minulé ucetni obdobi

e) dopfedna spotfeba za pfedminulé ucetni obdobi

f) zpétna spotfeba za pfedminulé Ucetni obdobi

g) okamzita absolutni dopfedna spotieba

h) okamzita absolutni zpétna spotfeba

i) mésicni stavy dopfedné spotfeby za -1. az -12. mésic (dopfedné spotieby ke konci kalendarnich
mésicl od zacatku aktualniho ucetniho obdobi)

j) mésicni stavy zpétné spotfeby za -1. az -12. mésic (zpétné spotfeby ke konci kalendarnich mésicl
od zacgatku aktualniho ucetniho obdobi)

1.2. MobuL s MEsi¢NiM UCETNIM oBDoBiM (E-RM 30.3x2)
a) dopredna spotfeba za aktualni ucetni obdobi
b) zpétna spotifeba za aktualni ucetni obdobi
c) okamzita absolutni dopfedna spotfeba
d) okamzita absolutni zpétna spotieba
e) dopfedné spotfeby za -1. az -12. mésic (dopfedné spotieby ke konci ucetniho obdobi
v jednotlivych mésicich)
f) zpétné spotieby za -1. aZz -12. mésic (zpétné spotfeby ke konci Ucetniho obdobi v jednotlivych mésicich)

2. ZAKLADNi PARAMETRY
K napéjeni IRU 10.00 - resetovaci jednotky slouZi 2 ks baterii typu AAA s jmenovitym napétim 1,5V . Lze
rovnéz pouzit nabijecich ¢lankd Ni-Cd nebo Ni-MH se jmenovitym napétim 1,2 V . Jednotka indikuje nizké
napéti baterii.

3. KONSTRUKCE

Konstrukce jednotky je shodna s odectou jednotkou IRU 10.00. Konektor sériového rozhrani pro propojeni
jednotky s PC v této aplikaci nema vyuziti.
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IRU 10.00 - resetovaci jednotka APATSR

Navod k instalaci, servisu a obsluze M2017/01b

4. Popris CINNOSTI

Jednotka se mlze nachazet ve tfech rezimech provozu:

- usporny rezim
- pracovni rezim
- chybovy rezim

4.1. USPORNY REZIM
V usporném rezimu je vypnuto zobrazeni Udaju na LC displeji a spotfeba elektrické energie jednotky je
snizena na minimum. Do usporného reZimu jednotka pfechazi automaticky po 1 minuté necinnosti.

4.2. PRACOVNI REZIM

Do pracovniho rezimu prejde jednotka z Uspornému rezimu kratkym stiskem tlacitka nebo po vyméné baterii.
Na LC displeji se zobrazi napis ,--nulL,,, ktery indikuje pfipravenost jednotky na proces nulovani. Pfilozenim
jednotky hlavici na prazor v krytu radiového modulu a kratkym stiskem tlacitka je zahajen proces nulovani
modulu.

4.2.1. Struktura menu v pracovnim rezimu
| ... svisla Sipka znazorfiuje kratky stisk, po kterém se zobrazi ,-----,, a poté dalSi poloZka nabidky.

e

... vodorovna Sipka znazorriuje dlouhy stisk, ktery se provadi nasledovné: podrzte tla€itko pfiblizné
4 vtefiny, objevi se nejdfive ,-----,, a poté ,--A--,,, pustte tlacitko.

Pracovni rezim
Iy chybové cislo

- Ef'l. n procesu (12 s)
t adiovéh
modulu (128)

I} — _—a navrat do hlavniho
oL n menu (12 s)

4.2.2. Vyznam jednotlivych poloZzek menu v pracovnim reZimu

»huL,, Indikuje pfipravenost jednotky k zahajeni nulovani radiového modulu.

AP=-X,, Zobrazuje prabéh nulovani modulu. V priibéhu jednotlivych fazi nulovaciho procesu se
mohou na displeji objevovat nasledujici napisy: , IP-3,,, , IP-2,,, , IP-1,, a , IP-0,,.

~En.xxx,, Chybové €islo procesu nulovani.

LPAr,, podmenu pro zobrazeni informaci o radiovém modulu E-RM 30.3x1 a 30.3x2

(L polozka pro pfepnuti do nadfazeného menu (, nulL,,)

4.2.3. Prabéh nulovani radiového modulu

Nulovani (reset) vy8e uvedenych poloZek radiového modulu je proces, ve kterém modul pfijima postupné
pfikazy z IRU 10.00 — resetovaci jednotky, které provadéji jednotlivé faze procesu. Pocet pfikaz( nutnych
pro uspésné vynulovani modulu zavisi na rezimu, ve kterém se nachazi. Pribéh procesu nulovani je na
displeji resetovaci jednotky IRU 10.00 zobrazen napisem ,, IP-x,,, kde ,x* nabyva hodnot od ,3“ do ,0“.
Hodnota ,3“ vyjadfuje zaCatek procesu nulovani, ,,0“ konec. Hodnoty ,2“ a ,0“ mohou byt pfeskoCeny a
proces nulovani modulu se zkrati. Maximalni ¢as procesu nulovani je 16 vtefin. Po ukon&eni procesu
nulovani se na displeji zobrazi chybové ¢islo ,En.xxx,,, které indikuje uspésnost/nedspésnost procesu.
Chybové Cislo zlGstava na displeji zobrazeno pfiblizné 12 vtefin, potom se jednotka prfepne zpét do zobrazeni
» huL,,. Pfepnuti z chybového &isla zpét do zobrazeni ,, nuL,, mGzeme urychlit dlouhym stiskem tlacitka
jednotky (viz obrazek struktury menu IRU 10.00 — resetovaci jednotky v pracovnim rezimu).
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4.2.4. Chybové cislo procesu nulovani

Po ukonéeni procesu nulovani je zobrazen na displeji vysledek ve formé& chybového &isla ,En.xxx,,, kde
,Xxx“ mlze nabyvat nasledujicich hodnot:

nEn' 0,,

uEn' 115

.En. 2,

LENn. 4,

LEn. 8,

.En. 16,

.En. 32,
.En. 64,,

Proces nulovani byl ispésné dokoncéen a v jeho pribéhu nedoslo k Zzadné chybé.

Radiovy modul se nachazi v rezimu automatické aktivace s vynulovanymi vyse

uvedenymi polozkami.

Doslo k chybé v pribéhu pfikazu pro nacteni dat z pfistroje. IRU 10.00 — resetovaci jednotka bud
nebyla pfilozena spravné ke komunikacni IR diodé pfistroje nebo pfistroj nereaguje na IR
komunikaci

(je v chybovém rezimu) nebo tlacitko IRU 10.00 — resetovaci jednotky bylo stisknuto omylem.

Modul se nachazi v provoznim rezimu s neporusenou elektronickou plombou. Odstrarite

modul z vodoméru a opakujte proces nulovani modulu.

Modul se nachazi v reZimu, ve kterém neni nulovani modulu podporovano.

Modul se nedafi pfepnout do Usporného rezimu, pfestoze ma porusenou elektronickou

plombu. Dochazi zfejmé k nezadoucim odrazdm zafeni infra diody modulu od podlozky

nebo zaslepky. Odstrante je a opakujte proces nulovani modulu.

Doslo k chybé v pribéhu pfikazu k nulovani modulu. Pokud se modul nachazi v

rezimu automatické aktivace, nesmi byt nasazen na vodoméru. Pokud neni nasazen

na vodomeéru, muze také dochazet k nezadoucim odraziim zafeni infra diody od podlozky

nebo zaslepky. Odstranite je a opakujte proces nulovani.

Modul se nedafi prepnout do rezimu automatické aktivace. Opakujte proces nulovani modulu.

Vysledny rezim po pfikazu k nulovani modulu je odliSny od usporného nebo rezimu

automatické aktivace. Opakujte proces nulovani.

-,En.128,, Chybna hodnota parametru nebo nesouhlasi kontrolni soucet pfijatych dat. Opakujte

proces nulovani.

-,EN.256,, PFistroj nepodporuje nulovani. Jedna se o star§i modul na bytovy vodomér nebo indikator E-ITN.

4.2.5. Struktura podmenu ,, PAr,, — parametry radiového modulu

Parametry radiového

modulu

podmenu ukonéeno dlouhym stiskem

FHI“ . I‘HH rezim modulu

datum (den)
. zacatku uéetniho
obdobi

chybové gislo

stav elektronické
plomby

o n I

= | Sl

¥ —
“_W"I""_ --—_-—‘—

= o na

HP - indikace ovlivnéni
[n] vodoméru magnetickym
polem

4.2.6. Vyznam jednotlivych poloZzek podmenu ,,parametry radiového modulu*

Parametry radiového modulu jsou k dispozici po UspéSném dokonceni procesu nulovani (v nékterych
pfipadech i po nelispéSném procesu nulovani).

JAA,,
,01.12.,,
~EXXXX,,
.EP-Er,,
LAP-0 ,,
w ==,

aktualni rezim radiového modulu

datum (den) zacatku u€etniho obdobi

chybovy udaj modulu

stav elektronické plomby

indikace ovlivnéni vodoméru magnetickym polem
polozka pro pfepnuti do nadfazeného menu (, nulL,,)
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IRU 10.00 - resetovaci jednotka APATOR

4.2.6.1. Aktuélni rezim radiového modulu
Vyznam udajl zobrazovanych na displeji IRU 10.00 — resetovaci jednotce:

»UPr,, usporny rezim
LFAA,, rezim automatické aktivace
»Pro,, provozni rezim
.Err, chybovy reZzim

Pokud byl proces nulovani dokonéen bez chyby, nachazi se radiovy modul v reZimu automatické aktivace
JAA,,.

4.2.6.2. Datum (den) zacatku tcetniho obdobi

Pro modul s roénim ucetnim obdobim E-RM 30.3x1 je zobrazovano datum zacatku ucetniho obdobi, napf.:
»18.10.,,, pro modul s mésic¢nim u€etnim obdobim E-RM 30.3x2 je zobrazovano napt.: ,du 28.,,.

4.2.6.3. Chybovy udaj modulu
Vyznam jednotlivych hodnot ,xxxx“ je podrobné& popsan v navodu k odectové jednotce IRU 10.00.

4.2.6.4. Stav elektronické plomby
Elektronicka plomba se muze nachazet ve dvou stavech:

-EP-Er,, doslo k poruseni elektronické plomby
-EP-on,, elektronicka plomba je neporusena

Pokud byl proces nulovani dokon&en bez chyby, je elektronicka plomba modulu porudena.
Dulezité upozornéni:

Neprovadéjte nulovani modulu, ktery se nachazi v isporném rezimu a je nasazen na vodomeéru.
Proces nulovani je uspésné dokoncen a modul je prepnut do rezimu automatické aktivace. Ani po
splnéni podminek aktivace vSak nedojde k jeho spusténi (pfepnuti do provozniho rezimu).

Po pfepnuti do rezimu automatické aktivace modul stale oekava nasazeni na vodomér. Spravnou funkci
zajistime sejmutim modulu a jeho opétovnym nasazenim na vodomér.

4.2.6.5. Indikace ovlivnéni vodoméru magnetickym polem
Vyznam udaji zobrazovanych na displeji IRU 10.00 — resetovaci jednotce:

-AP-0, nedoslo k pokusu o ovlivnéni vodoméru magnetickym polem

LAP-Er,, doslo k pokusu o ovlivnéni vodoméru magnetickym polem

~AP---,  radiovy modul neobsahuje modul pro detekci magnetického pole (jedna se o star§i modul,
ktery nepodporuje funkci nulovani vdech hodnot spotfeby)

4.3. CHYBOVY REZIM
Dojde-li k pfepnuti jednotky do chybového rezimu, zobrazi se na displeji napis , Error,,. Pokud ani po vyjmuti
a opétovném vlozeni baterii nedojde k obnové spravné funkce jednotky, je nutna oprava zatizeni vyrobcem.
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IRU 10.00 - resetovaci jednotka APATSR

5. ZAsADY PRI PRACI S IRU 10.00 — RESETOVACiI JEDNOTKOU

a) do jednotky vkladejte neporusené baterie a nabijeci ¢lanky stejné kapacity i irovné nabiti.

b) pokud nebudete jednotku del3i dobu pouZzivat (vice jak dva mésice), baterie nebo nabijeci
¢lanky z jednotky vyjméte. Nabijeci €lanky Ni-Cd nebo Ni-MH trpi samovybijenim a o jejich ,kondici®
je tfeba pecovat v pribéhu celého roku.

c) nenechavejte jednotku bez diivodu propojenou se sériovym rozhranim PC. Sériové rozhrani neni
sice u IRU 10.00 - resetovaci jednotky vyuzito, ale jednotka vyuziva stejného HW jako odectova
jednotka IRU 10.00. Pfipojeni jednotky k sériovému rozhrani nékolikanasobné zvysi odbér
elektrické energie z baterii.

d) jednotka je elektronicky pfistroj citlivy na statickou elektfinu. Pfi vyméné baterii, ktera se provadi
pfi odstranéném prednim krytu jednotky, se nedotykejte desky ploSného spoje.

(Doporucuje se pfed vyménou baterii odvést pfipadny elektricky naboj dotykem s uzemnénym
predmétem.)

6. PREPRAVA

IRU 10.00 - resetovaci jednotka Ize pfepravovat za téchto podminek:

a) jednoty mohou byt pfepravovany vdemi b&znymi krytymi dopravnimi prostfedky

b) pfistroje musi byt zabaleny v originalnich obalech od vyrobce

C) pfistroje v originalnich obalech musi byt ulozeny a zajistény tak, aby béhem pfepravy nemohlo
dojit k jejich mechanické poskozeni

d) jednotky nesmi byt pfepravovany spole¢né s agresivnimi latkami

e) teplota pfi pfepravé se mlize pohybovat v rozmezi -10°C az + 50°C

f) hodnota relativni vlhkosti prostfedi maze byt v rozmezi od 45% do 75%

7. SKLADOVANI

IRU 10.00 - resetovaci jednotka je elektronicky pfistroj, ktery mize byt skladovan za téchto podminek:

a) baterie pro napajeni jednotky musi byt vyjmuty z pfistroje

b) pfistroje musi byt skladovany v Cistych krytych prostorach bez agresivnich latek a ulozeny tak, aby
nebylo mozné jejich mechanické poskozeni

c) teplota skladovani se muze pohybovat v rozmezi +10°C az +30°C

d) hodnota relativni vihkosti prostfedi mize byt v rozmezi od 45% do 75%

8. ZPUSOB VYUZITI
"Toto zafizeni podléha specialnimu rezimu nakladani s odpady dle zakona o odpadech v platném znéni."

it

9. ZAVADY A JEJICH ODSTRANENI

Zavady IRU 10.00 - resetovaci jednotky kromé jeji nefunkénosti z duvodu vybiti baterii nebo nabijecich
¢lankd odstrafiuje vyhradné vyrobce.

10. ZARUKA

Za pfedpokladu pouzivani IRU 10.00 — resetovaci jednotky v souladu s pokyny uvedenymi v Navodu k
pouziti, poskytuje vyrobce na kompletni pfistroj zaruku dle platného zakoniku, pokud nebude sjednano
jinak. Vyrobce odmitne zarucni opravu, jestlize byl pfistroj pouzivan v rozporu s Navodem k pouziti, nebo
byl poSkozen:

a) pfi dopravé a skladovani odbératelem

b) pfi neodborném zachazeni

c) v pfipadé, Ze byl vyrobek vystaven jinym prostfedim, nez je stanoveno v navodu

d) v pfipadé, Ze bude prokazatelné mechanicky ¢i jinym zplsobem poskozen uzivatelem
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